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前言 

感谢您使用本公司 RS485型直流低压伺服电机。 

在使用本产品前，请务必仔细阅读本手册，了解必要的安全信息、注意事项以及操作方法等。 

错误的操作可能引发极其严重的后果。 

 

声明 

本产品的设计和制造不具备保护人身安全免受机械系统威胁的能力，请用户在机械系统设计和制造过程

中考虑安全防护措施，防止因不当的操作或产品异常造成事故。 

由于产品的改进，手册内容可能变更，并不会另行通知。 

用户对产品的任何改装，我司将不承担任何责任。 

阅读时，请注意手册中的以下标示： 

 注意：提醒您注意文字中的要点。 

 小心：表示错误的操作可能导致人身伤害和设备损坏。 

 

本用户手册所述内容仅适用于以下机型： 

型号 备注 

IDS42-R 
4个 IO 输入，1个 IO输出 

IDS57-R 

IDS60-R 
4个 IO 输入，2个 IO输出 

IDS80-R 
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1. MODBUS 通讯协议 

1.1 MODBUS 常用功能码 

1.1.1 读寄存器命令 0x03 

主机→从机： 

从机地址 功能码 寄存器地址 读寄存器个数 CRC 校验 

01 03 60 6C 00 02 (32 位寄存器需要写 2) 1A 16 

主机向从机发送查询当前速度命令。 

 

从机→主机： 

从机地址 功能码 返回字节数 寄存器数值 CRC 校验 

01 03 04 00 00 00 64  FB D8 

从机返回当前速度寄存器数值为 100。 

 注意：最大读寄存器个数不得超过 24； 

CRC校验低字节在前，高字节在后。 

16位寄存器的地址数为 1；32位寄存器的地址数为 2； 

 

1.1.2 写单个寄存器命令 0x06 

主机→从机： 

从机地址 功能码 寄存器地址 写入数值 CRC 校验 

01 06 60 98 00 11 D6 29 

主机向从机“回零模式”寄存器写入数值 17。 

 

从机→主机： 

从机地址 功能码 寄存器地址 写入数值 CRC 校验 

01 06 60 98 00 11 D6 29 

从机收到命令后返回相同命令进行确认。 
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1.1.3 写多个寄存器命令 0x10 

主机→从机： 

从机地址 功能码 起始地址 写入个数 字节数 写入数值 写入数值 CRC 校验 

01 10 60 81 00 02 04 00 00 00 64 93 EA 

主机向从机“运行速度（位置模式）”32位寄存器写入数值 100。 

 

从机→主机： 

从机地址 功能码 寄存器地址 写入个数 CRC 校验 

01 10 60 81 00 02 0F E0 

从机收到命令后返回命令进行确认。 

 注意：16位寄存器的地址数为 1；32 位寄存器的地址数为 2； 

32位寄存器只能用 0x10命令写入。 

 

1.2 MODBUS 异常代码 

从机→主机： 

从机地址 功能码|0x80 异常代码 CRC 校验 

01 86 03 61 02 

 

异常代码： 

异常代码 说明 

01 功能码错误 

02 寄存器地址不存在 

03 接收到的命令数据格式错误 

04 操作范围溢出 

05 CRC 校验错误 

 

  



                                                                                  IDS-R 系列 通议协议手册 V1.1 

4 

 

1.3 MODBUS 常用寄存器地址定义 

603Fh 
功能描述 故障码 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 - 

0x0000：无故障 

0x2212：硬件过流 

0x3211：过压 

0x3221：欠压 

0x8311：过载 

0x4201：过温度 

0x8611：超差 

0x7121：堵转  

0x2211：软件过流 

0x7310：超速 

0x7320：编码器故障 

 

6039h 
功能描述 监控寄存器 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 - 

保留 

 

6040h 
功能描述 控制字 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

常用使用方式参照下表。如需更详细的说明请参考标准 CIA402 协议资料。 

 

控制字常用指令： 

控制字 常用指令 说明 

6040h 

00 06 初始化步骤 1，电机释放 

00 07 初始化步骤 2，电机使能准备 

00 0F 初始化步骤 3，电机使能 

00 0F 速度模式（6061h=3）启动指令 

00 0F 转矩模式（6061h=4）启动指令 

00 0F→00 1F 回零模式（6061h=6）启动指令 

00 0F→00 1F 位置模式（6061h=1）绝对位置模式启动指令 

00 0F→00 4F→00 5F 位置模式（6061h=1）相对位置模式启动指令 

00 02 快速停止命令, 以 605Ah 设定方式生效 

01 0F 暂停命令, 以 605Dh 设定方式生效 

00 80 故障复位 

 



                                                                                  IDS-R 系列 通议协议手册 V1.1 

5 

6041h 
功能描述 状态字 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 - 

具体定义参考下表。 

状态字位定义： 

字节 Bit 
位定义 

位置模式 速度模式 回零模式 转矩模式 

LSB 

0 0XX 0000: Not Ready To Switch On（初始化参数状态） 

1XX 0000: Switch On Disabled（初始化参数完成状态，断使能） 

01X 0001: Ready To Switch On（准备上主电源状态） 

01X 0011: Switched On（断使能状态） 

01X 0111: Operation Enabled（使能状态） 

00X 0111: Quick Stop Active（快速停机状态） 

0XX 1111: Fault Reaction Active（故障减速处理状态） 

0XX 1000: Fault（故障状态）              

各状态详细解释请参考标准 CIA402 协议资料 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 保留 

MSB 

8 保留 

9 0：电机停止； 1：电机运行 

10 

0 未到位 

6040bit8=0：位置未

达到 

6040bit8=0：回零位置

未到达 
6040bit8=0：未达转矩 

6040bit8=1：轴减速 6040bit8=1：轴减速 6040bit8=1：降转矩 

1 到位 

6040bit8=0：位置到

达 
6040bit8=0：回零完成 6040bit8=0：达到转矩 

6040bit8=1：轴速度

为 0 

6040bit8=1：轴速度为

0 
6040bit8=1：转矩为 0 

11 保留 

12 
0 目标位置待生效 速度不为 0 回零模式未完成 未达到转矩 

1 目标位置生效 速度为 0 回零模式完成 达到转矩 

13 机械原点限位标志 

14 CW 限位标志 

15 CCW 限位标志 

 

605Ah 
功能描述 快速停止代码 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 6 单位 - 生效方式 立即生效 

0：自由停机，电机处于释放状态； 

1：以 6084h 减速度停机，停机后电机保持释放状态； 

2：以 6085h 减速度停机，停机后电机保持释放状态； 

5：以 6084h 减速度停机，停机后电机保持使能状态； 

6：以 6085h 减速度停机，停机后电机保持使能状态； 
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605Dh 
功能描述 暂停代码 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 1 单位 - 生效方式 立即生效 

1：以 6084h 减速度停机，停机后电机保持使能状态； 

2：以 6085h 减速度停机，停机后电机保持使能状态； 

 

6060h 
功能描述 运行模式控制寄存器 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

0：未定义 

1：位置模式 

3：速度模式 

4：转矩模式 

6：回零点模式 

 

6061h 
功能描述 运行模式状态寄存器 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 - 

0：未定义 

1：位置模式 

3：速度模式 

4：转矩模式 

6：回零点模式 

 

6064h 
功能描述 实际位置寄存器 数据类型 I32 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 - 

 

2101h 
功能描述 当前位置清零 数据类型 U16 属性 W 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

写 1 生效，之后自动恢复为 0。实际位置 6064h 清零。 

 

606Ch 
功能描述 当前速度寄存器 数据类型 I32 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 rpm 生效方式 - 

 

607Ah 
功能描述 目标位置 数据类型 I32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 -100000000 100000000 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

 

 

 



                                                                                  IDS-R 系列 通议协议手册 V1.1 

7 

607Ch 
功能描述 零点补偿值 数据类型 I32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 -100000000 100000000 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

 

6081h 
功能描述 设置运行速度（位置模式） 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 0 6000 默认值 0 单位 rpm 生效方式 立即生效 

 

6083h 
功能描述 加速度 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位 0.1rps/s  生效方式 立即生效 

 

6084h 
功能描述 减速度 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位 0.1rps/s  生效方式 立即生效 

 

6085h 
功能描述 快速停止减速度 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 10000 单位 0.1rps/s  生效方式 立即生效 

 

60FFh 
功能描述 设置运行速度（速度模式） 数据类型 I32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 -6000 6000 默认值 0 单位 rpm 生效方式 立即生效 

设置正值时，电机正转； 

设置负值时，电机反转； 

 

6098h 
功能描述 回零模式 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

17：负限位模式 

18：正限位模式 

24：正向零点模式 

29：反向零点模式 

 

6099h 
功能描述 回零点速度 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 0 6000 默认值 0 单位 rpm 生效方式 立即生效 

查询零点位置时的运行速度 

 

609Ah 
功能描述 回零加减速度 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位 0.1rps/s  生效方式 立即生效 
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60FDh 
功能描述 输入端子状态 数据类型 U32 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 - 

BIT0：负限位状态 

BIT1：正限位状态 

BIT2：原点状态 

BIT3~BIT31：保留 

 

60FEh 
功能描述 输出端子控制 数据类型 U32 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

BIT0：抱闸控制（0：合闸 1：松闸   带刹车版本生效，常规版无效） 

BIT1~BIT31：保留 

 

6071h 
功能描述 目标转矩 数据类型 I16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 -3000 3000 默认值 0 单位 ‰ 生效方式 立即生效 

设置正值时，电机正转； 

设置负值时，电机反转； 

 

6072h 
功能描述 转矩限幅 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 0 3000 默认值 1000 单位 ‰ 生效方式 立即生效 

 

6077h 
功能描述 实际转矩 数据类型 I16 属性 R 设定方式 - 

范围 -3000 3000 默认值 0 单位 ‰ 生效方式 - 

 

6087h 
功能描述 转矩斜率 数据类型 U16 属性 R/W 设定方式 运行设定 

范围 0 3000 默认值 0 单位 ‰ 生效方式 立即生效 
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2. 常用运动控制功能示例 

 注意：● 开始示例前，需要将驱动器从机地址设置为 01。 

● 默认通讯格式为：8 位数据，无校验，1 个停止位。 

● 默认通讯波特率 

IDS42/IDS57：57600bps 

IDS60/IDS80：115200bps 

● 电子齿轮比默认 131072:1000，即 1000个脉冲一圈。(可通过 2035h 修改) 

 

带刹车版本，电机运行前必须发送松刹车指令： 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 10 60 FE 00 02 04 00 00 00 01 14 A5 01 10 60 FE 00 02 3E 38 松刹车 

 

2.1 电机使能与释放指令 

电机使能： 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 电机释放 

2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 电机使能准备 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 电机使能 

 

电机释放： 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 电机释放 
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2.1 速度模式控制示例 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 

初始化(电机上使能) 2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 

4 01 06 60 60 00 03 D7 D5 01 06 60 60 00 03 D7 D5 设置速度模式 

5 01 10 60 83 00 02 04 00 00 00 64 12 33 01 10 60 83 00 02 AE 20 设置加速度 10rps/s 

6 01 10 60 84 00 02 04 00 00 00 64 53 D5 01 10 60 84 00 02 1F E1 设置减速度 10rps/s 

7 01 10 60 FF 00 02 04 00 00 00 64 15 42 01 10 60 FF 00 02 6F F8 
设置目标速度 100rpm 

电机开始运行 

8 01 06 60 40 01 0F D7 8A 01 06 60 40 01 0F D7 8A 暂停运行 

注：负方向运行时，目标速度值写负值，写 16 进制需要将正值取反再加 1。如负方向以 100rpm速度运

行，将(00 00 00 64)h取反得到(FF FF FF 9B)h，再加 1，得到(FF FF FF 9C)h。 
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2.2 位置模式控制示例 

相对位置模式： 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 

初始化(电机上使能) 2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 

4 01 06 60 60 00 01 56 14 01 06 60 60 00 01 56 14 设置位置模式 

5 01 10 60 81 00 02 04 00 00 00 64 93 EA 01 10 60 81 00 02 0F E0 设置目标速度 100rpm 

6 01 10 60 83 00 02 04 00 00 00 64 12 33 01 10 60 83 00 02 AE 20 设置加速度 10rps/s 

7 01 10 60 84 00 02 04 00 00 00 64 53 D5 01 10 60 84 00 02 1F E1 设置减速度 10rps/s 

8 01 10 60 7A 00 02 04 00 00 27 10 C6 CA 01 10 60 7A 00 02 7E 11 设置运行距离 10000 

9 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 
启动相对位置模式 

电机开始运行 
10 01 06 60 40 00 4F D7 EA 01 06 60 40 00 4F D7 EA 

11 01 06 60 40 00 5F D6 26 01 6 60 40 00 5F D6 26 

注：负方向运行时，运行距离 607Ah写负值，写 16进制需要将正值取反再加 1。如负方向运行距离

10000，将(00 00 27 10)h取反得到(FF FF D8 EF)h，再加 1，得到(FF FF D8 F0)h。 
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绝对位置模式： 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 

初始化(电机上使能) 2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 

4 01 06 60 60 00 01 56 14 01 06 60 60 00 01 56 14 设置位置模式 

5 01 10 60 81 00 02 04 00 00 00 64 93 EA 01 10 60 81 00 02 0F E0 设置目标速度 100rpm 

6 01 10 60 83 00 02 04 00 00 00 64 12 33 01 10 60 83 00 02 AE 20 设置加速度 10rps/s 

7 01 10 60 84 00 02 04 00 00 00 64 53 D5 01 10 60 84 00 02 1F E1 设置减速度 10rps/s 

8 01 10 60 7A 00 02 04 00 00 27 10 C6 CA 01 10 60 7A 00 02 7E 11 设置运行位置 10000 

9 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 启动绝对位置模式 

电机开始运行 10 01 06 60 40 00 1F D7 D6 01 06 60 40 00 1F D7 D6 

注：设定位置值为负值时，写 16进制需要将正值取反再加 1。如设定运行位置-10000，将(00 00 27 

10)h取反得到(FF FF D8 EF)h，再加 1，得到(FF FF D8 F0)h。 

 

2.3 转矩模式控制示例 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 

初始化(电机上使能) 2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 
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4 01 06 60 60 00 04 96 17 01 06 60 60 00 04 96 17 设置转矩模式 

5 01 06 60 87 03 E8 27 5D 01 06 60 87 03 E8 27 5D 设置转矩斜率 1000‰ 

6 01 10 60 FF 00 02 04 00 00 00 64 15 42 01 10 60 FF 00 02 6F F8 设置限制转速 100rpm 

7 01 06 60 71 03 E8 C7 6F 01 06 60 71 03 E8 C7 6F 
设置目标转矩 1000‰ 

电机开始运行 

8 01 06 60 40 01 0F D7 8A 01 06 60 40 01 0F D7 8A 暂停运行 

注：负方向运行时，目标转矩值写负值，写 16 进制需要将正值取反再加 1。如负方向以 1000‰转矩运

行，将(03 E8)h取反得到(FC 17)h，再加 1，得到(FC 18)h。 

 

2.4 回零模式控制示例 

步骤 发送指令 返回指令 说明 

1 01 06 60 40 00 06 16 1C 01 06 60 40 00 06 16 1C 

初始化(电机上使能) 2 01 06 60 40 00 07 D7 DC 01 06 60 40 00 07 D7 DC 

3 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 

4 01 06 60 60 00 06 17 D6 01 06 60 60 00 06 17 D6 设置回零模式 

5 01 06 60 98 00 11 D6 29 01 06 60 98 00 11 D6 29 设置回零模式 17 

6 01 10 60 9A 00 02 04 00 00 00 64 D3 55 01 10 60 9A 00 02 7F E7 设置回零加减速 10rps/s 

7 01 10 60 99 00 02 04 00 00 01 2C 92 E6 01 10 60 99 00 02 8F E7 设置回零速度 300rpm 

8 01 06 60 40 00 0F D6 1A 01 06 60 40 00 0F D6 1A 启动回零模式 

电机开始运行 9 01 06 60 40 00 1F D7 D6 01 06 60 40 00 1F D7 D6 

注：如需要进行位置清零操作，可以往寄存器 2101h写 1，进行位置清零。 
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2.5 回零方法 

本产品支持 17、18、24和 29的回零方法。 

2.5.1 回零方法 17 

 

 

2.5.2 回零方法 18 
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2.5.3 回零方法 24 

 

 

2.5.4 回零方法 29 
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3. 参数与功能 

3.1 电机及驱动器参数 

2002h 
功能描述 硬件过流报警值 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 A 生效方式 - 

 

2003h 
功能描述 当前电压 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 V 生效方式 - 

 

2004h 
功能描述 当前电流 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 10mA 生效方式 - 

IDS42、IDS57 不支持读取 

 

2005h 
功能描述 当前功率 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 0.1W 生效方式 - 

IDS42、IDS57 不支持读取 

 

2006h 
功能描述 当前温度 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 ℃ 生效方式 - 

IDS42、IDS57 不支持读取 

 

2008h 
功能描述 故障复位 数据类型 U16 属性 W 设定方式 - 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 - 

0：无效 

1：故障复位 

 

200Ah 
功能描述 参数保存及复位 数据类型 U16 属性 W 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 重新上电 

0：无效 

1：复位出厂参数 

2：保存属性为 R/W/S 的数据 
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200Bh 
功能描述 自定义节点地址 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 1 255 默认值 1 单位 - 生效方式 重新上电 

 

200Ch 
功能描述 自定义 RS485 通讯波特率 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 bps 生效方式 重新上电 

0:115200    通讯间隔时间建议大于 6ms 

1:57600     通讯间隔时间建议大于 12ms 

2:38400     通讯间隔时间建议大于 18ms 

3:19200     通讯间隔时间建议大于 32ms 

4:9600      通讯间隔时间建议大于 64ms 

IDS42、IDS57 默认值为 1，IDS60、IDS80 默认值为 0 

 

200Dh 
功能描述 RS485 通讯数据格式 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 重新上电 

0：8 位数据，无校验，1 个停止位 

1：8 位数据，无校验，2 个停止位 

2：8 位数据，偶校验，1 个停止位 

3：8 位数据，奇校验，1 个停止位 

 

2034h 
功能描述 电子齿轮比分子 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 131072 单位 - 生效方式 重新上电 

当电子齿轮比分子（2034h）固定为电机分辨率，则电子齿轮比分母参数值为电机旋转 1 圈的需要的脉冲指令

数量。电机分辨率为 131072。 

 

2035h 
功能描述 电子齿轮比分母 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 1000 单位 - 生效方式 重新上电 

当电子齿轮比分子（2034h）固定为电机分辨率，则电子齿轮比分母参数值为电机旋转 1 圈的需要的脉冲指令

数量。出厂默认值 1000，表示电机旋转 1 圈需要 1000个脉冲指令输入。 
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3.2 控制参数 

2100h 
功能描述 超程停车方式 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

0：以 6084h 减速度停止 

1：立即停止 

 

2101h 
功能描述 当前位置清零 数据类型 U16 属性 W 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

写 1 生效，之后自动恢复为 0  

 

2103h 
功能描述 定位完成阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 5000 单位 - 生效方式 立即生效 

位置超差值小于该值说明到位 

 

2104h 
功能描述 加速度单位 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 0 单位 - 生效方式 立即生效 

0：0.1rps/s  

 

2105h 
功能描述 制动电阻生效电压 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 V 生效方式 立即生效 

带制动电阻接口的设备生效，写 0 认为无放电电阻 

 

2106h 
功能描述 速度到达阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 - 

保留 

 

2107h 
功能描述 默认运行方向 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 重新上电 

仅 IDS60、IDS80 脉冲版本生效 

0：CCW 

1：CW 

 

2132h 
功能描述 伺服额定扭矩电流 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 mA 生效方式 重新上电 
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2133h 
功能描述 额定转速 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 重新上电 

 

3.3 增益参数 

2232h 
功能描述 静止位置比例系数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2233h 
功能描述 静止速度比例系数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2234h 
功能描述 静止速度积分系数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2235h 
功能描述 静止电流环比例系数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2236h 
功能描述 静止电流环积分系数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2237h 
功能描述 速度节点 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 立即生效 

电机运行速度小于等于该值时，生效节点 1 的参数 

 

2238h 
功能描述 位置比例系数 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2239h 
功能描述 速度比例系数 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

223Ah 
功能描述 速度积分系数 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 
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223Bh 
功能描述 电流环比例系数 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

223Ch 
功能描述 电流环积分系数 1 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

223Dh 
功能描述 速度节点 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 立即生效 

电机运行速度小于等于该值且大于节点 1 时，生效节点 2 的参数 

 

223Eh 
功能描述 位置比例系数 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

223Fh 
功能描述 速度比例系数 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2240h 
功能描述 速度积分系数 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2241h 
功能描述 电流环比例系数 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2242h 
功能描述 电流环积分系数 2 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2243h 
功能描述 速度节点 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 立即生效 

保留。电机运行速度大于节点 2 时，生效节点 3 的参数。 

 

2244h 
功能描述 位置比例系数 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 
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2245h 
功能描述 速度比例系数 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2246h 
功能描述 速度积分系数 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2247h 
功能描述 电流环比例系数 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

2248h 
功能描述 电流环积分系数 3 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 立即生效 

 

3.4 IO参数 

2500h 
功能描述 输入信号状态 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 - 

bit0~bit7：DI1~DI8 

 

2501h 
功能描述 输出信号状态 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位  生效方式 - 

bit0~bit7：DO1~DO8 

 

2502h 
功能描述 IO 输入滤波时间 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 0 200 默认值 0 单位 50us 生效方式 立即生效 

 

2503h 
功能描述 输入端子有效电平 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位  生效方式 立即生效 

bit0~bit7：DI1~DI8 

0：高电平有效 

1：低电平有效 
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2504h 
功能描述 输入端子 DI1 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 1 单位  生效方式 立即生效 

0：未定义 

1：零点信号 

2：正限位信号 

3：负限位信号 

4：电机释放信号 

5：停止信号 

6：急停信号 

 

2505h 
功能描述 输入端子 DI2 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 2 单位  生效方式 立即生效 

同 2504h 

 

2506h 
功能描述 输入端子 DI3 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 3 单位  生效方式 立即生效 

同 2504h 

 

2507h~250Bh 
功能描述 输入端子 DI4~DI8 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位  生效方式 立即生效 

同 2504h 

 

250Ch 
功能描述 输出端子有效电平 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位  生效方式 立即生效 

bit0~bit7：DO1~DO8 

0：生效时导通，无效时断开； 

1：生效时断开，无效时导通； 

 

250Dh 
功能描述 输出端子 DO1 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 1 单位  生效方式 立即生效 

0：未定义 

1：报警信号 

2：电机状态信号 

3：回零点完成信号 

4：到位信号 
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250Eh~2514h 
功能描述 输出端子 DO2~DO8 功能选择 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0 单位  生效方式 立即生效 

同 250Dh 

 

3.5 保护参数 

2700h 
功能描述 保护使能开关 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 运行设定 

范围 - - 默认值 0xFFFF 单位  生效方式 立即生效 

bit0：超差保护 

bit2：电压保护 

bit3：软件过流保护 

bit4：过载保护 

bit5：放电保护 

bit6：超速保护 

bit7：堵转保护 

bit8：过温保护 

0：关闭； 1：开启 

 

2701h 
功能描述 超差保护阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 20000 默认值 - 单位 pul 生效方式 立即生效 

 

2702h 
功能描述 超差恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

2703h 
功能描述 过压保护阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 V 生效方式 立即生效 

 

2704h 
功能描述 欠压保护阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 V 生效方式 立即生效 

 

2705h 
功能描述 过欠压恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

2706h 
功能描述 软件过流阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 100 默认值 - 单位 A 生效方式 立即生效 
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2707h 
功能描述 软件过流恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

2708h 
功能描述 过载警告比例 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 1000 3000 默认值 1500 单位 ‰ 生效方式 立即生效 

 

2709h 
功能描述 过载运行时间 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 3000 单位 ms 生效方式 立即生效 

过载超过设定时间后报警 

 

270Ah 
功能描述 过载保护恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

270Bh 
功能描述 放电电阻异常阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 V 生效方式 立即生效 

 

270Ch 
功能描述 放电电阻异常恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

270Dh 
功能描述 超速故障阈值 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 - 单位 rpm 生效方式 立即生效 

 

270Eh 
功能描述 超速故障恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

270Fh 
功能描述 堵转保护转速 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 - - 默认值 300 单位 rpm 生效方式 立即生效 

 

2710h 
功能描述 堵转保护电流 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 1 100 默认值 - 单位 A 生效方式 立即生效 
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2711h 
功能描述 堵转保护生效时间 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 65535 默认值 5000 单位 ms 生效方式 立即生效 

 

2712h 
功能描述 堵转保护恢复次数 数据类型 U16 属性 R/W/S 设定方式 停机设定 

范围 0 255 默认值 - 单位 - 生效方式 立即生效 

 

27F6h~27FFh 
功能描述 历史故障 1~历史故障 10 数据类型 U16 属性 R 设定方式 - 

范围 - - 默认值 - 单位 - 生效方式 - 
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4. 版本修订历史 

版本 描述 时间 备注 

V1.0 第一版 2024.3.1  

V1.1 第二版 2024.4.20  
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